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'eccellenza italiana

 Robotica collaborativa
* Biorobotica

* Interfacce aptiche
 Robotica soft

e Roboetica

200 progetti di ricerca
finanziati dall’Europa >
120 M€ (16,5% dei
finanziamenti totali vs
contributo italiano 13%

Torino

POLIT. TORINO
Meccatronica
Robotica industriale
UNIV. TORINO
Robotica chirurgica

Genova

T

Robotica assistiva
Robotica bio-ispirata
Robotica chirurgica
Robotica cognitiva
Robotica riabilitativa
Robotica umanoide
UNIV. GENOVA
Robotica collaborativa
Robotica sottomarina

Mappadelle competenze diricerca in Robotica

Milano

POLIT. MILANO

Bergamo

urg

Bolzano
LIBERA UNIV. BOLZANO

Telerobotica

Pisa
SCUOLA SANT'ANNA
Robotica bio-ispirata
Robotica chirurgica

Robotica indossabile

UNIV.|BERGAMO -
Software per robotica ®
1 | .
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Verona
UNIV. VERONA
Robotica chirurgica

Udine
UNIV. UDINE
Meccatronica

Padova

UNIV. PADOVA

Modena
UNIV. MODENA & REGGIO EMILIA
Robotica interattiva

Robotica mobile
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Bologna
UNIV. BOLOGNA
Mani robotiche
Meccatronica
Robotica aerea
Robotica industriale

Firenze
UNIV. FIRENZE
Robotica sottomarina

Ancona
:,INaI;/..rZIs;.che ° 0 W UNIV. POLIT. MARCHE
1 1 S S )

Robotica interattiva \ Robotica indu
Robotica mobile PY L .
Robotica sottomarina . e

<7 Perugia
Siena X 5 UNIV. PERUGIA
UNIV. SIENA Cassino ¥\ sione robotica
nterfacce aptiche UNIV. CASSINO &
Robotica indossabile LAZIO MERIDIONALE ‘
Robotica interattiva Robotica distribuita 4

o Robotica sottomarina

Roma Lecce
UNIV. CAMPUS BIO-MEDICO Aversa . -~ UNIV. SALENTO
Robotica riabilitativa UNIV. VANVITELLI °
UNIV. ROMA TOR VERGATA Meccatronica
Robotica agricola Robotica interattiva Salerno
UNIV. ROMA TRE UNIV. SALERNO N Palermo
Robotica industriale Napoli Automazione Rcl~ot’calr.coﬁ:‘?j:
Robotica mobile . UNIV. EEDERICO 1l Robotica industriale Z Sl

UNIV. SAPIENZA
Robotica cognitiva
Robotica collaborativa
Robotica mobile

Manipolazione robotica
Robotica aerea
Robotica assistiva
Robotica chirurgica

Potenza —m@™@8M ™ ™——
UNIV. BASILICATA
Robotica cooperativa
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Catania

UNIV. CATANIA
Meccatronica
Robotica esplorativa
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Italia ed EU all'avanguardia
nella Ricerca in Robotica

EU

United States
China

Japan
Gemany
United Kingdom
ITALY
France

Canada

South Korea

Spain

Pubblicazioni Scientifiche

"Robotics" in Title, Abstract, Keywords, Scopus, Nov. 17, 2017

o

Copyright ©® 2017 Elsevier B.V. All rights reserved. Scopus® is a registered trademark of Elsevier B.V.
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Alessandra Sciutti

(Istituto Italiano di Tecnologia) Arash Ajoudani

(Istituto Italiano di Tecnologia)

Giovanni Di Pino
(Univ. Campus Biomedico)

MYKI
Christian Cipriani
(Scuola S. Anna)

. S : ] K _"‘I d 'n‘gn_r%:sen_lalinn

PROSTHETIC
HAND AND

MA(
WRIST # ACTIVATED MAGNET
I READER/DRIVER
MUSCLE
BONE

MYOKINETIC
INTERFACE

VISION
Dajana Cassioli ® AF
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Giuseppe De Giacomo

Barbara Mazzolai (Univ. Roma “La Sapienza”)
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Leader Futuri
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v Nei corsi di studio universitari attivi nel 2016/17 che prevedono insegnamenti legati alla

robotica, alla meccatronica, ai sistemi autonomi
» circa 6500 studenti iscritti nelle Lauree (Triennali)
= circa 3300 studenti iscritti nelle Lauree Magistrali

v In realta sono anche di piu: in molti corsi di Laurea Magistrale (Ingegneria Biomedica,
Ingegneria Informatica o Ingegneria Meccanica) ci sono contenuti rilevanti di robotica

anche se cio non traspare dal nome

© 2020 Paolo Rocco



Le sfide per la robotica

Trasformazione digitale
v" Industria 4.0, cobot
v Sistema cyber-fisico

Filiera della produzione
v Artigianato, PMI, start-up
v' Reshoring di produzioni delocalizzate

Sicurezza nei luoghi di lavoro
v Distanziamento fisico, smart working esteso
v' Supporti ergonomici, esoscheletri
v' Perequazione di mansioni e potenzialita tra i lavoratori



Robotica e Transizioni

Transizione ambientale

v’ Mantenere contatti e interazioni fisiche con le persone e gli ambienti lontani
v' Sistemi robotici di osservazione e di compagnia per tenere sotto controllo la salute degli assistiti

Transizione digitale

v Interazione con il mondo fisico
v Conservazione dei beni culturali, ambiente medicale

Transizione economica

v Nuovo modello sostenibile, rispettoso dell'ambiente e della persona
v' Reshoring, nuova classe di operatori e tecnici della produzione robotizzata, artigianato

Transizione energetica

v' Economia circolare
v' Agricoltura a chilometro zero, dispositivi intelligenti che rispettino 'ambiente

Transizione sociale

v" Nuovo modello per il supporto degli anziani basato sull’estensione dell’autosufficienza delle persone
v" Industria dei personal robot



La ricerca

* Robotica nel Pillar Il del Piano Strateglco di Horizon Europe

v
v
v
v

Agile manufacturing HOI‘IZOI‘I
Inspection & maintenance

Agri-food Europe
Health

* PNR 2020: Filiera dalla ricerca fondamentale all’applicazione

DN NN

Ambienti ostili e non strutturati
Industria 4.0

Ispezione e manutenzione di infrastrutture  ProgrammaNazionale per a Ricerca 2021-2027
Settore agro-alimentare

Salute

Mobilita e veicoli autonomi




Le tecnologie abilitanti

* [nterAction Technology (IAT)

* Intuitivita, usabilita ed ergonomia delle interfacce uomo—robot
* Interazione fisica e sociale dei robot con 'ambiente

* Manipolazione destra e locomozione in ambienti outdoors
 Navigazione autonoma e controllo dinamico

 Autonomia energetica e resilienza a comunicazioni imperfette

!

» Rafforzare/semplificare il lavoro delle persone
* Salvare/aumentare i posti lavoro
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ltalia, una “superpotenza” robotica

8° potenza economica
7 ° per volume pubblicazioni scientifiche
1° per numero di citazioni specifiche (dati SciVal)

Libri di testo, Handbook, Nuove aree di ricerca, ...



